PROGRAMA EDUCATIVO: a rP
LICENCIATURA EN INGENIERIA EN SISTEMAS AUTOMOTRICES Y

DIRECCION GENERAL DE UNIVERSIDADES
TECNOLOGICAS y POLITECNICAS

EN COMPETENCIAS PROFESIONALES

PROGRAMA DE ASIGNATURA: SISTEMAS INTELIGENTES CLAVE: E-SIN-3

El estudiante desarrollard sistemas inteligentes enfocados a la industria automotriz con base a
dispositivos electrdnicos actuales y normativas aplicables para cubrir los requerimientos y componentes
basicos del automovil.

Desarrollar proyectos de procesos y productos innovadores automotrices, mediante metodologias,
herramientas y técnicas de manufactura; control del proceso; nuevas tendencias tecnolégicas de
Competencia a la que materiales y fuentes de energia; estrategias de administracién y comercializacién; estudios de
contribuye la asignatura rastreabilidad y trazabilidad del proceso y la normatividad aplicable, para contribuir a la innovacién de
los sistemas automotrices asegurando la calidad de los productos y la plena satisfaccion del cliente, a fin
de fortalecer el liderazgo global de la organizacion.

Propdsito de aprendizaje de la
Asignatura

Tipo de

. Cuatrimestre Créditos Modalidad Horas por semana Horas Totales
competencia

Especifica Escolarizada

Horas del Saber Horas del Saber Hacer Horas Totales
Unidades de Aprendizaje

l. Fundamentos de Sistemas Inteligentes en
, . 10 15 25
Vehiculos Automotrices
Il. Conduccién Auténoma y Asistida 10 15 25
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Il Aplicaciones Avanzadas de Sistemas
Inteligentes en Vehiculos

10 15 25

Totales

30 45 75

Funciones

Criterios de Desempeiio

Innovar insertos,

componentes y
sistemas
automotrices a
través del
reconocimiento de
tecnologias
existentes y
nuevas, materiales
e insumos
energéticos y de
funcionalidad
tecnoldgica,
administracion de
proyectos
sustentables,
mejora continuay

Capacidades

Integrar nuevas tendencias
tecnoldgicas en sistemas
automotrices mediante metodologias
de la investigacidn de vigilancia
tecnolégica a través de fundamentos,
caracteristicas y aplicaciones de
sensores y transductores de la
intercomunicacion de red automotriz:
protocolos de comunicacién en el uso
de sistemas electrénicos de confort,
motriz e infoentretenimiento,
unidades de control y diagnéstico
electrénico, para la mejora continua
de los sistemas automotrices
contribuyendo a la seguridad del
auto.

Presentar un informe de los procesos de produccion automotriz que incluya:
1. Andlisis de resultado.

2. Propuesta del proyecto de mejora o reingenieria.

Presentar un informe de la innovacién de insertos, componentes y sistemas
automotrices, que incluya:

1. Las tendencias tecnoldgicas de seguridad de los ocupantes

2. Analisis de las tecnologias abordadas.

3. Ventajas y desventajas competitivas en tecnologias de manera internay
externa.

4. Ventajas y desventajas competitivas de los rendimientos de las
motorizaciones.

5. Conclusiones y propuestas de mejora.

6. Viabilidad del proyecto.

Presentar un informe de los materiales y componentes durante el proceso de
manufactura:

1. Electrdnica y Sensores: Comprender

2. Funcionamiento de sensores y actuadores en vehiculos,

rentabilidad. 3. Principios de la electrdnica aplicada a sistemas automotrices, Programacion y

Software:
4. Lenguajes de programacion como C++, Python y MATLAB. Familiaridad con
sistemas operativos en tiempo real (RTOS)
5. Plataformas de desarrollo de software automotriz.
6. Conclusiones.
7. Propuesta del proyecto de mejora.
Presentar un informe con propuestas de mejora de procesos de manufactura,
ensamble y subensamble automotriz, conforme a los registros y formatos
establecidos por la organizacion y la norma, que contenga:

ELABORO: DGUTYP REVISO: DGUTYP

F-DA-01-PA-LIC-48.1
APROBO: DGUTYP VIGENTE A PARTIR DE: | SEPTIEMBRE 2024




1.Mecénica Automotriz

2. Mecdnica de vehiculos para entender cémo los sistemas inteligentes

interactlan con los componentes mecdanicos.

3. Redes y Protocolos de Comunicacidn:

4. Protocolos como CAN (Controller Area Network), LIN (Local Interconnect

Network), y FlexRay.

5.Tecnologias de comunicacion inalambrica y su aplicacion en vehiculos.

Presentar el informe de la implementacion y evaluacién de un proyecto de

mejora de procesos y/o productos automotrices, que incluya:

1. Propuesta aprobada del anteproyecto.

2. Cuaderno de requerimientos.

3.Protocolos como CAN (Controller Area Network), LIN (Local Interconnect

Network), y FlexRay.

4. Tecnologias de comunicacion inaldmbrica y su aplicacidn en vehiculos.
5. Conclusiones sobre costo-beneficio.

Plantear procesos
de manufactura,
ensamble y
subensamble
automotriz basado
en deteccién de
areas de
oportunidad y
analisis del
proceso
productivo, con
pruebas al
producto
terminado,
software
especializado,
métodos de

Proponer la incorporacién de nuevos
materiales en componentes y
sistemas automotrices mediante la
ejecucion y resultados de pruebas,
con base en tendencias del mercado,
parametros ambientales, evolucién
tecnoldgica, cumplimiento de los
estandares de seguridad y la
satisfaccién del cliente, a fin de
asegurar la calidad del producto
terminado.

Presentar un informe de los procesos de produccién automotriz que incluya:
1. Analisis de resultado.

2. Propuesta del proyecto de mejora o reingenieria.

Presentar un informe de la innovacién de insertos, componentes y sistemas
automotrices, que incluya:

1. Las tendencias tecnoldgicas de seguridad de los ocupantes

2. Analisis de las tecnologias abordadas.

3. Ventajas y desventajas competitivas en tecnologias de manera internay
externa.

4. Ventajas y desventajas competitivas de los rendimientos de las
motorizaciones.

5. Conclusiones y propuestas de mejora.

6. Viabilidad del proyecto.

Presentar un informe de los materiales y componentes durante el proceso de
manufactura:

1. Electrdnica y Sensores: Comprender

2. Funcionamiento de sensores y actuadores en vehiculos,

manufactura
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esbelta, Core
Tools, estandares
de seguridad y
calidad, asi como
la normatividad
aplicable,
buscando
optimizar los
recursos e
incrementar la
productividad.

3. Principios de la electrdnica aplicada a sistemas automotrices, Programacion y
Software:

4. Lenguajes de programacion como C++, Python y MATLAB. Familiaridad con
sistemas operativos en tiempo real (RTOS)

5. Plataformas de desarrollo de software automotriz.

6. Conclusiones.

7. Propuesta del proyecto de mejora.

Presentar un informe con propuestas de mejora de procesos de manufactura,
ensamble y subensamble automotriz, conforme a los registros y formatos
establecidos por la organizacion y la norma, que contenga:

1.Mecénica Automotriz

2. Mecanica de vehiculos para entender cdmo los sistemas inteligentes
interactdan con los componentes mecanicos.

3. Redes y Protocolos de Comunicacién:

4. Protocolos como CAN (Controller Area Network), LIN (Local Interconnect
Network), y FlexRay.

5.Tecnologias de comunicacidn inaldmbrica y su aplicacidn en vehiculos.
Presentar el informe de la implementacion y evaluacién de un proyecto de
mejora de procesos y/o productos automotrices, que incluya:

1. Propuesta aprobada del anteproyecto.

2. Cuaderno de requerimientos.

3.Protocolos como CAN (Controller Area Network), LIN (Local Interconnect
Network), y FlexRay.

4. Tecnologias de comunicacion inaldmbrica y su aplicacion en vehiculos.

5. Conclusiones sobre costo-beneficio.
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UNIDADES DE APRENDIZAIJE

NI EL R EWAVGIT o [FEIIEN |.- Fundamentos de Sistemas Inteligentes en Vehiculos Automotrices

Propésito esperado
funcionamiento auténomo.

Horas del

Horas del Saber Hacer
Saber

Tiempo Asignado

Saber Hacer
Dimension Actuacional

Saber
Dimension Conceptual

Electrénica y Sensores
Diagnosticar y reparar fallos en
sistemas electrénicos:

Identificar y solucionar problemas
en circuitos electrénicos y sensores
automotrices.

Disefiar y desarrollar circuitos
electrénicos:

Electrénica y Sensores

Fundamentos de Electrénica:
Conocimiento de circuitos eléctricos,
componentes electrdnicos (resistencias,
capacitores, diodos, transistores) y leyes
fundamentales (Ohm, Kirchhoff).

Teoria de Sensores y Actuadores:
Comprensién de cdmo funcionan
diferentes tipos de sensores (6pticos,
térmicos, de presion) y actuadores, y
cémo se aplican en sistemas
automotrices.

Principios de Microcontroladores y
Microprocesadores: Conocimiento de la
arquitectura y programacion de
microcontroladores y microprocesadores
utilizados en sistemas automotrices.
Protocolos de Comunicacion Electrénica:
Conocimiento de protocolos como CAN,

Introduccion a los Sistemas
Inteligentes en Vehiculos

El estudiante planificara la integracidn de infraestructura de los sistemas inteligentes automotrices, para la
operacion de servicios telematicos en el drea automotriz que demanden tareas en tiempo real y/o de

Horas Totales

Ser y Convivir
Dimension Socioafectiva

Desarrollar el pensamiento
analitico para promover la
resolucion eficaz de
problemas técnicos
complejos y fomentar la
innovacion en los sistemas
automotrices.

* Generar el sentido de la
responsabilidad de tal forma
en que se pueda asumir la
integridad y seguridad de
los sistemas automotrices
como prioridades, asi como
comprometerse con
practicas éticasy
sostenibles en el desarrollo
y mantenimiento de
tecnologias para el
transporte.
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LIN, FlexRay y sus aplicaciones en redes
de vehiculos.

Instrumentacion y Medicion Electrénica:
Teoria sobre el uso de instrumentos de
medicion (osciloscopios, multimetros) y
técnicas para la interpretacién de datos
de sensores.

Sensores y Actuadores en
Vehiculos Inteligentes

2. Programacion y Software
Fundamentos de Programacion:
Conocimiento de estructuras de datos,
algoritmos, y principios de programacién
en lenguajes como C, C++, y Python.
Sistemas Operativos en Tiempo Real
(RTOS):

Crear esquemas y montar
prototipos para sistemas
inteligentes en vehiculos.

Programar microcontroladores:

Escribir y depurar cddigo para

microcontroladores utilizados en

sistemas automotrices.
Realizar pruebas y mediciones

Utilizar equipos como osciloscopios

y multimetros para verificar el

funcionamiento de los sistemas

electrénicos.
Implementar protocolos de
comunicacion

Arquitecturas de Sistemas
Inteligentes en Vehiculos

3. Entendimiento de los conceptos de
sistemas operativos de tiempo real y su
aplicacion en sistemas embebidos.
Desarrollo de Software Embebido:
Conocimientos sobre ciclo de vida del
software, técnicas de depuracién, y

Configurar y utilizar protocolos de

comunicacion en sistemas
electrénicos automotrices.

Inteligencia Artificial y Aprendizaje

Automatico

e Demostrar ser observador
para detectar los detalles
sutiles y profundos en el
funcionamiento de los
sistemas automotrices.

e Desarrollar un sentido
critico para evaluar de
manera objetiva las
soluciones técnicas,
identificar areas de mejora
en el disefioy la
implementacion de sistemas
automotrices, y contribuir a
la innovacién continua en la
industria automotriz.

e Desarrollar el sentido de la
planificacién para anticipar
y gestionar eficazmente los
desafios técnicos,
garantizando asi el
desarrollo eficiente y seguro
de soluciones innovadoras
para la movilidad del futuro.
e Demostrar el respeto al
medio ambiente mediante
la integracion de practicas
de disefio ecoamigables y
desarrollar tecnologias
sostenibles en la ingenieria
de sistemas automotrices,
priorizando la eficiencia
energética y la reduccién de
emisiones para contribuir a
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metodologias de desarrollo como Agile y
Waterfall.

Control de Versiones: Teoria y practica
del uso de sistemas de control de
versiones (Git, SVN) para el manejoy
colaboracién en proyectos de software.
Optimizacién de Software: Conocimiento
de técnicas para la optimizacion del
rendimiento y la eficiencia del software
embebido.

Entrenar modelos de aprendizaje
automatico

Utilizar datos para entrenar
modelos que mejoren la toma de

decisiones en vehiculos auténomos.

Desarrollar y evaluar modelos de
aprendizaje profundo

Crear y probar redes neuronales
profundas para tareas como el
reconocimiento de patronesy la
prediccidn.

un futuro mas limpio y
sustentable.

e Asumir con ética sus
decisiones manteniendo la
integridad y responsabilidad
en cada paso del proceso de
disefio, desarrollo y
mantenimiento de sistemas
automotrices, garantizando
la seguridad y el bienestar
tanto de los usuarios como
del medio ambiente.

Tarea de investigacion.

Métodos y técnicas de ensefianza

Proceso Ensefianza-Aprendizaje

Pintarron.

Proyector.

Internet.

Medios audiovisuales.
Libros impresos.
Manual de pricticas.

Equipo de computo.

Medios y materiales didacticos

Espacio Formativo
Aula

Laboratorio / Taller |X

Practica de laboratorio.

Internet.

Pintarron.

Proyector.

Medios audiovisuales.
Libros impresos.
Manual de practicas.

Equipo de computo.

Empresa

Estudio de caso.

Internet.

Medios audiovisuales.
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Libros impresos.
Manual de practicas.
Pintarron.

Equipo de computo.
Proyector.

Proceso de Evaluacion

Resultado de Aprendizaje Evidencia de Aprendizaje Instrumentos de evaluacidn

Los estudiantes conocen conceptos basicos de los A partir de una investigacion explicar y
sistemas inteligentes, sus elementos y aplicaciones. describir las caracteristicas principales de Cuestionario.

los sistemas inteligentes automotrices.

Rubrica.
Los estudiantes conocen la distribucién de los A partir del formulario desarrollar un mapa | Cuestionario.
diferentes componentes en una arquitectura de mental de las diferentes arquitecturas de
sistemas inteligentes. los sistemas inteligentes. Rudbrica.
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UNIDADES DE APRENDIZAIJE

Unidad de Aprendizaje

II.- Conduccidon Auténoma y Asistida

Propésito esperado

Horas del

Tiempo Asignado

Niveles de Automatizacion
de Conduccién

Horas del Saber Hacer
Saber

Saber
Dimension Conceptual

Visién por Computadora 'y
Procesamiento de Imagenes
Fundamentos de Vision por
Computadora: Teoria de la vision
artificial, procesamiento de imagenes, y
técnicas de reconocimiento de patrones.
Algoritmos de Deteccion y Segmentacion
de Imagenes: Conocimiento de
algoritmos y técnicas para la deteccion
de bordes, segmentacién de regiones, y
anadlisis de imagenes.

Saber Hacer
Dimension Actuacional

Programacion y Software
Desarrollar algoritmos de control
Programar y optimizar algoritmos
para el control de sistemas
inteligentes en vehiculos.

Crear y mantener software
embebido

Escribir cédigo para sistemas
embebidos en lenguajes como
C/C++y ensamblador.

Tecnologias para la
Conduccion Auténoma

Redes Neuronales Convolucionales
(CNNs): Entendimiento de la estructura 'y
funcionamiento de CNNs para
aplicaciones de visidon por computadora.

Utilizar sistemas de control de
versiones: Manejar repositorios de
cddigo utilizando herramientas
como Git.

El estudiante implementara sistemas inteligentes de conduccion autdénoma, sobre dispositivos electrénicos, para
resolver las necesidades de adquisicidn, procesamiento, transmisién, almacenamiento y visualizacién de datos.

Horas Totales

Ser y Convivir
Dimension Socioafectiva

Desarrollar el pensamiento
analitico para promover la
resolucion eficaz de
problemas técnicos
complejos y fomentar la
innovacion en los sistemas
automotrices.

* Generar el sentido de la
responsabilidad de tal forma
en que se pueda asumir la
integridad y seguridad de
los sistemas automotrices
como prioridades, asi como
comprometerse con
practicas éticasy
sostenibles en el desarrollo
y mantenimiento de
tecnologias para el
transporte.
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Frameworks y Bibliotecas de Vision:
Conocimiento de herramientas y
bibliotecas como OpenCV, TensorFlow y
PyTorch.

Calibracién y Configuracidon de Camaras:
Teoria y practica en la calibracion de
camaras y la integracidn de sistemas de
visidn en vehiculos.

4. Inteligencia Artificial y Aprendizaje
Automatico

Fundamentos de Aprendizaje
Automatico: Conocimiento de los
principios basicos de aprendizaje
supervisado, no supervisado y por
refuerzo.

Realizar pruebas unitarias y de
integracion

Disefar y ejecutar pruebas para
asegurar la funcionalidad y la
integracién del software.

Optimizar rendimiento del software

Desafios y Consideraciones
Eticas en la Conduccidn
Auténoma

Modelos de Aprendizaje Profundo:
Comprensién de arquitecturas de redes
neuronales, entrenamiento y validacion
de modelos.

Algoritmos de Optimizacién: Teoria
sobre algoritmos de optimizacién como
descenso por gradiente y sus variantes.
Frameworks de IA: Conocimiento de
herramientas y bibliotecas para el
desarrollo y entrenamiento de modelos
de IA (TensorFlow, Keras, PyTorch).
Aplicaciones de IA en Vehiculos:
Comprensién de cémo se aplican los
modelos de IA en tareas especificas
como la conduccién auténoma, la
deteccion de obstaculos y la toma de
decisiones.

Identificar y corregir cuellos de
botella en el codigo para mejorar la
eficiencia.

Inteligencia Artificial y Aprendizaje
Automatico

Implementar algoritmos de control
basados en IA

Aplicar técnicas de inteligencia
artificial para el control y la
navegacion de vehiculos.
Optimizar modelos para inferencia
en tiempo real

Ajustar modelos de |A para que
funcionen eficientemente en
tiempo real.

Utilizar frameworks de 1A

e Demostrar ser observador
para detectar los detalles
sutiles y profundos en el
funcionamiento de los
sistemas automotrices.

e Desarrollar un sentido
critico para evaluar de
manera objetiva las
soluciones técnicas,
identificar areas de mejora
en el disefioy la
implementacion de sistemas
automotrices, y contribuir a
la innovacién continua en la
industria automotriz.

e Desarrollar el sentido de la
planificacién para anticipar
y gestionar eficazmente los
desafios técnicos,
garantizando asi el
desarrollo eficiente y seguro
de soluciones innovadoras
para la movilidad del futuro.
e Demostrar el respeto al
medio ambiente mediante
la integracion de practicas
de disefio ecoamigables y
desarrollar tecnologias
sostenibles en la ingenieria
de sistemas automotrices,
priorizando la eficiencia
energética y la reduccién de
emisiones para contribuir a
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Trabajar con herramientas y
bibliotecas como TensorFlow y
PyTorch para el desarrollo de

modelos de IA.

un futuro mas limpio y
sustentable.

e Asumir con ética sus
decisiones manteniendo la
integridad y responsabilidad
en cada paso del proceso de
disefio, desarrollo y
mantenimiento de sistemas
automotrices, garantizando
la seguridad y el bienestar
tanto de los usuarios como
del medio ambiente.

Métodos y técnicas de ensefianza

Tarea de investigacion.

Proceso Ensefianza-Aprendizaje

Medios y materiales didacticos

Internet.

Medios audiovisuales.
Libros impresos.
Manual de pricticas.
Pintarron.

Equipo de computo.
Proyector.

Espacio Formativo
Aula

Laboratorio / Taller |X

Practica de laboratorio.

Internet.

Medios audiovisuales.
Libros impresos.
Manual de pricticas.
Pintarroén.

Equipo de computo.
Proyector.

Empresa NA

Estudio de caso.

Internet.
Medios audiovisuales.
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Libros impresos.
Manual de précticas.
Pintarrdn.

Equipo de cOmputo.
Proyector.

Proceso de Evaluacion

Instrumentos de evaluacion

Resultado de Aprendizaje
Los estudiantes analizan los diferentes sistemas
operativos y sus caracteristicas con la intencién de
potencializar todos los recursos del sistema inteligente
automotriz.

Evidencia de Aprendizaje
A partir de una exposicién mostrar los
elementos a configurar del sistema
inteligente y de Al por medio del sistema
operativo logrando aprovechar los recursos
de hardware en su totalidad.

Lista de verificacion.
Guia de observacion.

Los estudiantes conocen los conceptos de Firmware,
software, Al y mantenimiento con respecto a los
sistemas inteligentes automotrices.

A partir de una practica configurar las
caracteristicas de operacién de los sistemas
operativos en base a las necesidades de
disefo en un sistema inteligente y de Al.

Lista de verificacion.
Guia de observacion.
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Unidad de Aprendizaje

Propésito esperado

Tiempo Asignado

Gestion del Tréfico
Optimizacién de Rutas

UNIDADES DE APRENDIZAIJE

.- Aplicaciones Avanzadas de Sistemas Inteligentes en Vehiculos

El estudiante planificara la integracidn de infraestructura de aplicaciones avanzadas y sistemas inteligentes de
adquisicion, procesamiento, transmision, almacenamiento y visualizacidn de informacidn, para las operaciones
qgue demanden tareas en tiempo real y/o de funcionamiento auténomo.

Horas del
Saber

y

Horas del Saber Hacer

Saber
Dimension Conceptual

Ciberseguridad Automotriz

Fundamentos de Ciberseguridad:
Conocimiento de los principios basicos de
ciberseguridad, incluyendo
confidencialidad, integridad y
disponibilidad de la informacién.
Criptografia: Entendimiento de técnicas
criptograficas, incluyendo cifrado
simétrico y asimétrico, firmas digitales y
hash functions.

Saber Hacer
Dimension Actuacional

Vision por Computadora 'y
Procesamiento de Imagenes
Desarrollar algoritmos de deteccion
de objetos

Programar y entrenar modelos para
detectar y reconocer objetos en
imagenes.

Implementar técnicas de
segmentacion de imagenes

Aplicar métodos para segmentar
diferentes regiones de una imagen
segln caracteristicas especificas.
Optimizar algoritmos de visién para
hardware especifico

Adaptar y optimizar algoritmos para
correr eficientemente en hardware
embebido.

Horas Totales

Ser y Convivir
Dimension Socioafectiva

Desarrollar el pensamiento
analitico para promover la
resolucion eficaz de
problemas técnicos
complejos y fomentar la
innovacion en los sistemas
automotrices.

* Generar el sentido de la
responsabilidad de tal forma
en que se pueda asumir la
integridad y seguridad de
los sistemas automotrices
como prioridades, asi como
comprometerse con
practicas éticasy
sostenibles en el desarrollo
y mantenimiento de
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Seguridad y Prevencidon de
Accidentes

de Vehiculos:
Conocimiento de las amenazas vy
vulnerabilidades en las redes de
comunicacion de vehiculos y técnicas
para mitigarlas.

Normativas y Estdndares de Seguridad:
Comprensién de las normativas y
estdndares aplicables a la ciberseguridad
automotriz, como ISO 21434 y SAE J3061.

Seguridad en Redes

Utilizar frameworks de vision por
computadora

Trabajar con bibliotecas como
OpenCV para desarrollar
aplicaciones de vision.

Integrar sistemas de vision en
vehiculos

Implementar y calibrar cdmaras y
otros sensores de vision en
sistemas automotrices.
Ciberseguridad Automotriz
Desarrollar medidas de proteccion
para sistemas automotrices
Implementar técnicas de
ciberseguridad para proteger los
sistemas inteligentes de los
vehiculos.

Experiencia del Usuario vy
Conectividad

Evaluacion de Vulnerabilidades:
Conocimiento de metodologias y
herramientas para la evaluacién de
vulnerabilidades y pruebas de
penetracidn en sistemas automotrices

Realizar pruebas de penetracion
Identificar vulnerabilidades en
sistemas automotrices mediante
pruebas de seguridad.

Monitorear y responder a
incidentes de seguridad

Establecer sistemas de monitoreo y
respuesta ante posibles amenazas
de seguridad.

Implementar cifrado de datos
Utilizar técnicas de criptografia para
asegurar la comunicacién y el
almacenamiento de datos.

tecnologias para el
transporte.

® Demostrar ser observador
para detectar los detalles
sutiles y profundos en el
funcionamiento de los
sistemas automotrices.

e Desarrollar un sentido
critico para evaluar de
manera objetiva las
soluciones técnicas,
identificar areas de mejora
en el disefioy la
implementacion de sistemas
automotrices, y contribuir a
la innovacién continua en la
industria automotriz.

e Desarrollar el sentido de la
planificacién para anticipar
y gestionar eficazmente los
desafios técnicos,
garantizando asi el
desarrollo eficiente y seguro
de soluciones innovadoras
para la movilidad del futuro.
e Demostrar el respeto al
medio ambiente mediante
la integracion de practicas
de disefio ecoamigables y
desarrollar tecnologias
sostenibles en la ingenieria
de sistemas automotrices,
priorizando la eficiencia
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energética y la reduccién de
emisiones para contribuir a
un futuro mas limpio y
sustentable.

e Asumir con ética sus
decisiones manteniendo la
integridad y responsabilidad
en cada paso del proceso de
disefio, desarrollo y
mantenimiento de sistemas
automotrices, garantizando
la seguridad y el bienestar
tanto de los usuarios como
del medio ambiente.

Proceso Ensenanza-Aprendizaje

Espacio Formativo
Aula
Tarea de investigacion. Internet. Laboratorio / Taller |X
Medios audiovisuales.
Libros impresos.
Manual de pricticas.
Pintarroén.
Equipo de computo.
Proyector.
Practica de laboratorio. Internet. Empresa
Medios audiovisuales.
Libros impresos.
Manual de pricticas.
Pintarron.
Equipo de computo.
Proyector.

Métodos y técnicas de ensefianza Medios y materiales didacticos
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Estudio de caso.

Internet.

Medios audiovisuales.
Libros impresos.
Manual de précticas.
Pintarrdn.

Equipo de cOmputo.
Proyector.

Resultado de Aprendizaje

Proceso de Evaluacion
Evidencia de Aprendizaje

Instrumentos de evaluacion

El estudiante conoce las diferentes interfaces en un
sistemas inteligentes automotrices para lograr la
mejor comunicacién entre diferentes sistemas
auténomos y de IA en el automovil.

automovil.

A partir de la exposicién se realizardn una
red de sistemas inteligentes y de Al del

Lista de verificacion.
Guia de observacion.

El estudiante analiza las diferentes tecnologias en el
contexto del internet de las cosas (loT) con la finalidad
de tener las mejores propuestas de aplicaciones.

comunicacion entre dos sistemas
inteligentes y de Al del automovil.

A partir de una practica se realizardn una

Lista de verificacion.
Guia de observacion.

Formacion académica

Perfil idoneo del docente
Formacidn Pedagdgica

Experiencia Profesional

Ing. Eléctrico, Ing. Electrénico. Ing.
Mecatrénico, Ing. en Electricidad y
Automatizacion, Ing. en Sistemas
Automotrices, Ing. en Mecdnica industrial,
Ing. en Electrénica Industrial, e Ing. en
Robdtica y Mecatrdnica.

Manejo de herramientas diddcticas y
técnicas para la ensefianza-aprendizaje,
conocimiento y aplicacién del modelo
educativo basado en competencias, técnicas
de manejo de grupos.

Conocimientos en programacion de
microcontroladores y sistemas embebidos,
entendimiento de los sistemas y tecnologias
relacionadas con los vehiculos.
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